~ RUCHOMA DtON

PRZYPOMINAJACA
DEON LUDZKA

Czy wiesz, ze ludzka don zbudowana jest z 27 ko$ci? Ich ustawienie
i potaczenia umozliwiaja czlowiekowi chwytanie i wykonywanie
precyzyjnych ruchéw. Zbudowanie dtoni mechanicznej, ktéra byta-
by tak samo sprawna, jak ludzka, jest nie lada wyzwaniem.

Na Uniwersytecie w Birmingham inzynierowie przez 10 lat pra-
cowali nad bioniczng dlonig, ktéra inteligentnie manipulowataby
przedmiotami. Efektem ich pracy jest robot Boris, ktéry ma zain-
stalowane w nadgarstku i twarzy sensory. Badaja one przedmioty
W jego otoczeniu, a nastepnie jednostka sterujaca w ciggu 10 sekund
uruchamia algorytmy umozliwiajace Borisowi siegniecie po przed-
miot, ominiecie przeszkdd znajdujacych sie po drodze i uniesienie
wybranej rzeczy'.

W tym projekcie zademonstrujemy, w jaki sposéb mozna zbudowac
najprostsza ruchoma dton. Wykorzystamy do jej budowy stomki,
sznurki i kawalek tektury. Dzieki projektowi przekonasz sie, ze to
nietrudne, a uzyskany efekt zaskakujgco dobrze nasladuje ruchy
pierwowzoru.

Potrzebne beda:

- widokéwka lub kartka z bloku technicznego,
- flamaster,

- stomki lub elastyczne rurki,

- tasmaklejgca (przezroczysta),

- nici lub sznurek,

- nozyczkKi.

1 http:/www.birmingham.ac.uk/news/latest/2014/09/boris-robotic-manipulator.aspx
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Jezeli skompletowale$ wszystkie materiaty, mozesz przystapi¢ do
pracy. Na poczatek zacznij skromnie, od zbudowania pojedynczego
palca. W tym celu najlepiej wykonaj na stomce trzy naciecia, ksztal-
tem przypominajace litere V; odpowiadaja one miejscom, w ktérych
7ginaja sie poszczegbdlne czedci palca. Niech najglebsze i najwieksze
naciecie znajdzie sie najblizej ,,paznokcia” robotycznej dtoni.

Nacieta stomka

Na jednym koncu stomki, wtasnie tym najblizszym paznokciowi,
zrob wzdtuz kroétkie naciecie, w ktérym bedzie mozna zahaczyé
odcinek sznurka zakoniczony supetkiem.

Potaczenie sznurka ze stomka;
jeden z etapéw budowy
ruchomej dtoni

Dla pewnosci, zeby sznurek nie wypadat, zabezpiecz go taSma kle-
jaca. Mozesz juz pociagnac za jego wolny koniec i zaobserwowac,
jak dziala. Jesli efekt jest satysfakcjonujacy, drugi koniec sznurka
przymocuj do wykonanego z widokowki papierowego pierscienia.

Czyz nasz robotyczny palec nie przypomina stoniowej traby? Jesli
juz o niej mowa, warto wspomnie¢ o projekcie Bionic Handling
Assistant, opracowanym przez profesora Dietera Mankaua z Uni-
wersytetu w Offenbach, a wykonanym przez Instytut Technologii



